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Robotica ¢ uma parte da tecnologia que se utiliza de varias disciplinas como: a mecanica,
eletronica, computagdo e programacgdo em larga escala para tratar dos sistemas compostos por
maquinas, partes mecanicas automaticas e controladas por circuitos integrados tornando sistemas
mecanicos motorizados controlados manualmente ou automaticamente por circuitos elétricos. A
juncao de todos esses aparatos, e sistemas interligados em uma so estrutura cria a concepgao de um
robd. Os robds estdo cada vez mais sendo utilizados em tarefas didrias relacionadas aos seres
humanos. A ideia ¢ que em um curto prazo tudo seja controlado por robos. O projeto Robdtica Facil
(do curso de Engenharia Fisica da U.E.M.S) tem por objetivo principal a popularizagao da
plataforma ENFiNO, ou seja, um projeto especialmente criado para atender comunidades de escola
publica. Sendo que o foco principal ¢ a E. E. Presidente Vargas, o propodsito ¢ difundir os
conhecimentos em eletricidade basica, eletronica bésica, e uma ligeira introdu¢do no mundo da
robotica. A metodologia empregada serd realizada pela apresentacdo de materiais através de aulas
expositivas e praticas na escola de ensino fundamental e médio E. E. Presidente Vargas de
Dourados no periodo vespertino. O material serd composto por trés méodulos a saber: (Eletricidade,
eletronica, e plataforma de Arduino) com aulas de teoria basica sobre eletricidade, sera feito uma
breve discussdo sobre teoria dos elétrons, carga elétrica e corrente elétrica. Dentre os objetivos
realizados e alcangados pode-se mencionar; todo material bibliografico, a construgdo de uma
calculadora de Pascal, um &baco (instrumento antigo de contagem) além de materiais produzidos
para apoiar as aulas, como por exemplo apostilas de eletromagnetismo, eletricidade basica, e no¢des
de eletronica basica e producdo de imagens para acompanhar todo o material didatico. nessa etapa
também foram concluidas a constru¢do e finalizacdo do carro robo seguidor de linha para
apresentacdo como exemplo e modelo na escola e que também sera utilizado como apresentagdo
final do projeto Robdtica Facil. A conclusdo desse trabalho se formaliza de maneira pratica, incisiva
e tendo como base a tematica. Na primeira parte do projeto trabalharam-se especificamente na
elaboragdo e constru¢ao de materiais didaticos tais como, calculadora de Pascal, placas de circuito
eletronico, quites para Arduino, abaco e apostila didatica para a melhor apresentacdo em uma das
escolas de Dourados-MS.
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