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O Global Positioning System-GPS é um sistema multipropósitos, que permite ao usuário determinar suas posições expressas em latitude, longitude, altura geométrica ou elipsoidal, velocidade e o tempo em relação a um sistema de referência definido para qualquer ponto sobre ou próximo da superfície da Terra. Ele é capaz de produzir mapas digitais em tempo real com alta precisão, possui interface entre os dois sistemas permite uma maior velocidade na obtenção e tratamento dos dados georreferenciados. A tecnologia de geolocalização atrelada ao tema da geodésia é muito utilizada no meio da engenharia cartográfica e ambiental, entre outras, pois os licenciamentos ambientais em seu escopo exigem mapas com pontos cotados e outras informações correlatas. Este trabalho objetivou na construção do lixo eletrônico para construção de equipamento GPS de baixo custo, que possa ser utilizado na área técnica, científico, ensino e profissional, comparando com os dados como pontos de latitude e longitude, e comparando com equipamentos comerciais. Sua validação foi no software QGIS, que validou os dados como o equipamento comercial sendo a referência desse estudo, para assim, a construção de áreas poligonais no programa de influência, onde notou-se que o equipamento construído teve seus valores próximos do comercial. Esta prática é uma iniciativa para reutilizar os resíduos eletrônicos  descartados, diminuindo a carga poluidora do meio ambiente, viabilizando a tecnologia para maior números de pessoas e incentivando um mercado alternativo de produtos reutilizáveis, dando valor ao lixo eletrônico. O presente projeto foi a tecnologias à base de microcontroladores de código livre, como o Arduino, com código aberto e compatível com diversos módulos em sua comutação, para a construção de um protótipo de GPS de baixo custo, usando na sua confecção o lixo eletrônico e a impressão 3D. A viabilidade econômica do trabalho muito se deve à reutilização de lixo eletrônico na estrutura do protótipo, fazendo uso dos conceitos da eletrônica aplicada. Além do dimensionamento e construção de um novo dispositivo, busca-se também popularizar a aplicação dessas tecnologias na área das geotecnologias. Portanto, a comparação de equipamentos elevado valor (GPS Comercial) com de menor valor (Construído com lixo eletrônico pelo CEPEMAT), foi eficaz, pois a sua prática em campo com a sua validação no software QGIS, notou-se que seus dados estão coerente, assim foi possível realizar uma demarcação de área poligonal e marcação de pontos coletado pelo equipamento de baixo custo foi próximo do comercial utilizado  como referência. Assim, o equipamento de 55 reais conseguiu realizar a produção de mapas e dados de instrumentos de tomadas de  decisão, muitos próximo de equipamento comercial de valores próximos de 5 mil reais. Evidenciando o prolongamento de vida de componentes eletrônicos de origem de descartes, aumentando a vida útil de componentes electrónicos, evitando que o ambiente receba uma carga poluidora maior e viabilizando economicamente o uso de tecnologias tanto para área do ensino quanto para o profissional futuramente, incentivando a valorização da reutilização de lixo eletrônico.
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